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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

Angulos de rotacién faciles de realizar

Para los usos mas frecuentes, la gama PRN comprende dos
puntos inicio de giro de 45° y 90 ° y tres angulos de rotacion
de 90°, 180° y 270°. En la gama PRO, el angulo de rotacion

puede ser ajustado a las necesidades exactas.

Operacion estable
El disefio exclusivo de la junta minimiza las fugas. Garantiza

rotacion a baja velocidad y estabilidad, operaciones parejas
incluso a bajas velocidades y presiones de funcionamiento.

Resistencia a las altas temperaturas de trabajo.
Los actuadores giratorios representan una manera eficaz

y facil para generar un par de apriete con aire comprimido Los actuadores deben recibir aire seco sin humedad entre
en espacios reducidos. Son ideales para el uso en temperaturas de -5°C y 80°C.
aplicaciones compactas en una amplia gama de industrias, (Gama PRN entre -56°C y +60°C).

como embalaje, procesos, electrénica, etc.

Larga vida de uso

Amplia gama
Un eje de paleta sélido y un amortiguador incorporado se

Tenemos a disposicién una gama completa en 9 tamarios, combinan con un exclusivo disefio de junta que garantizan
los 8 tamafios mas grandes son de paleta simple o doble una vida de uso prolongada.
(con par de apriete de doble efecto). Los modelos PRN50 y superiores pueden trabajar con
Para los PRN de Par Alto, disponemos de una serie de cargas mas pesadas incorporando un amortiguador
amortiguadores (CRN) para aplicaciones de alta energfa. hidrdaulico.
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Importante

Antes de comenzar cualquier trabajo externo o interno
en el actuador o en cualquier otro componente del
sistema, verifique que esté purgado y desconectado de
la alimentacioén de aire, garantizando que esté aislado
de la alimentacion neumatica.

Nota Nota

La calidad del aire es de importancia Todos los datos técnicos de este catalogo son
capital para la vida util del cilindro solamente datos tipo.

(consultar la norma 1ISO8573).

A ADVERTENCIA

LA SELECCION ERRONEA O INCORRECTA O EL USO INCORRECTO DE LOS PRODUCTOS Y/O SISTEMAS DESCRITOS AQUI O DE OBJETOS RELACIONADOS PUEDEN CAUSAR LA MUERTE, HERIDAS
PERSONALES Y AVERIAS A LA PROPIEDAD.

Este documento y demas informacion proveniente de Parker Hannifin Corporation, sus filiales y distribuidores autorizados ofrece opciones y variantes de productos y sistemas para que los usuarios con los conocimientos
técnicos necesarios profundicen sus andlisis. Es importante que Ud. analice todos los aspectos de su aplicacion y revise la informacion del producto o el sistema en el catalogo de productos correspondiente.
Debido a la variedad de condiciones de funcionamiento y aplicaciones de estos productos y sistemas, el usuario, mediante sus propios analisis y pruebas, es el tnico responsable de realizar la seleccion final de los
productos y sistemas y de garantizar el rendimiento, la seguridad y las advertencias necesarias de la aplicacion. Parker Hannifin Corporation y sus subsidiarias se reservan el derecho de modificar en cualquier momento y sin
previo aviso los productos descritos aqui, incluyendo sin limitacién sus caracteristicas y especificaciones, disefios, disponibilidad y precios.

CONDICIONES DE VENTAS
Los productos descritos en este documento estén a la venta por Parker Hannifin Corporation, sus filiales o sus distribuidores autorizados. Cualquier contrato firmado por Parker queda sujeto a lo establecido en las
condiciones y términos estandar para la venta de Parker (copia a disposicion bajo demanda).

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Actuadores Giratorios Miniatura (angulo de rotacion ajustable)

Paleta Modelo Par de apriete
efectivo
(Ncm a 6 bar)
PROAS3S 38
Simple  PROA10S 120
paleta PROA20S 210
PRO30SE 410
PROAS3D 86
Doble PROA10D 254
paleta PROA20D 470
PRO30DE 950

Ver la pagina 4

PRN Actuadores Giratorios Miniatura (angulo de rotacion fijo)

Paleta Modelo Par de apriete
efectivo
(Ncm a 6 bar)
PRNA1S 15,6
PRNA3S 38
Simple  PRNA10S 120
paleta PRNA20S 210
PRN30SE 410
PRNA1D 34,7
PRNA3D 86
Doble PRNA10D 254
paleta PRNA20D 470
PRN30DE 950

Ver la pagina 12

PRN Par de Apriete Alto (angulo de rotacion fijo)

2ty Amortiguacion

;{ 7 hidraulica
Sensor [ jw e " P
estandar W, ¥ e Paleta  Modelo Par de apriete
' 1;\.._.:' ~ ! efectivo
;"— ! ‘_;.;}J,." (Nem a 6 bar)
e e PRNS50S 590
) b L Simple  PRN150S 1800
kx_ . paleta  PRN300S 3450
Sonsor y PRN80OS 12300
mortiguacion PRN50D 1280
) hidraulica Doble PRN150D 4150
Brida ’ e, paleta PRN300D 8300

PRN800D 24700

Patas
L ¥ Ver la pagina 20

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacion ajustable - Cédigos de pedido

Modelos estandar

Punto de inicio de la rotaciéon y
angulo de rotacion

PROASS, PROA10S, PROA20S
Punto inicio de giro a 90°

Punto inicio
de giro

PRO30SE
Punto inicio de giro a 45°

N Punto inicio
| de giro

COrificios

nguio ge rored ™

PROA3D, PROA10D, PROA20D,
PRO30DE
Punto inicio de giro a 45°

N Punto inicio
de giro

|
Orificios

Clave de pedido Par a 6 bar (Ncm) Angulo de rotacién

Paleta simple

PROA3S-0-90 38 30 a 180°
PROA10S-0-90 120 30 a 180°
PROA20S-0-90 210 30 a 180°
PRO30SE-0-45 410 30 a 270°
Paleta doble

PROA3D-0-45 86 30 a 90°
PROA10D-0-45 254 30 a90°
PROA20D-0-45 470 30a90°
PRO30DE-0-45 950 30 to 90°

Coémo seleccionar un actuador giratorio PRO  Ver la pagina 28

Nota: Los actuadores giratorios con angulo de rotacion variable se suministran
con tope de inicio de giro fijo. El tope de parada es moévil y debe ser fijado con
seguridad antes del uso.

Montaje de los actuadores giratorios

Para Actuador Giratorio Brida de montaje Pie de montaje

PROA3S/D PRN3-P PRN3-L

PROA10S/D PRN10-P PRN10-L
PROA20S/D PRN20-P PRN20-L
PRO30SE/DE PRN30-P PRN30-L

Las unidades de montaje se suministran con tornillos

Kits de sensores

Posicion variable del sensor, estado sélido NPN o
PNP. Para las especificaciones técnicas, consultar
la pagina 5.

Para Actuador Giratorio NPN PNP
PROA3S/D FR-3PRO FP-3PRO
PROA10S/D FR-10PRO FP-10PRO
PROA20S/D FR-20PRO FP-20PRO
PRO30SE/DE FR-30PRO FP-30PRO

Cubierta de proteccion y unidad de parada @

Para Actuador Giratorio Cubierta de proteccion Unidad de parada

PROA3S/D PRO3-K RO3-U

PROA10S/D PRO10-K RO10-U
PROA20S/D PRO20-K RO20-U
PRO30SE/DE PRO30-K RO30-U

Juegos de mantenimiento

El juego de mantenimiento comprende la paleta, la zapata de sellado y las juntas
téricas del gje.

Para Actuador Giratorio

Paleta simple Paleta doble

PROAS3S PRNA3S-PS PROA3D PRNA3D-PS
PROA10S PRNA10S-PS PROA10D PRNA10D-PS
PROA20S PRNA20S-PS PROA20D PRNA20D-PS
PRO30SE PRN30S-PS PRO30DE PRN30D-PS

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacién ajustable - Especificaciones Técnicas

Especificaciones técnicas

PRO Actuadores Giratorios Unidad PROA3S PROA10S PROA20S PRO30SE
Paleta Paleta simple

Aire Filtrado (5u) lubricado o no lubricado

Angulo de rotacién ° 30a180 30a 180 30a 180 30a 270
Punto inicio de giro ° 90 90 90 45

Rosca de entrada M5 M5 M5 G1/8
Minima presién de trabajo bar 1,0 1,0 0,8 1,0
Presion de trabajo bar 2a’7 2a7 2a10 2a10
Temperatura de trabajo °C -5 a80 -5 a80 -5 a80 -5 a60
Maxima frecuencia de trabajo ciclos/mm 150 (a 180°) 150 (a 180°) 120 (a 180°) 90 (a 270°)
Volumen interno cm?® 4 12 21 43

Carga radial admisible N 40 50 300 400
Carga axial admisible N 4 4 25 30
Energia admisible mJ 1 2 3 7

Peso kg 0,085 0,170 0,280 0,510
PRO Actuadores Giratorios Unidad PROA3D PROA10D PROA20D PRO30DE
Paleta Paleta doble

Aire Filtrado (5u) lubricado o no lubricado

Angulo de rotacién ° 30a90 30a90 30a90 30a90
Punto inicio de giro ° 45 45 45 45

Rosca de entrada M5 M5 M5 G1/8
Minima presion de trabajo bar 0,7 0,7 0,6 0,8
Presion de trabajo bar 2a’7 2a7 2a10 2a10
Temperatura de trabajo °C -5 a 80 -5 a80 -5 a80 -5 a60
Maxima frecuencia de trabajo ciclos/mm 240 (a 90°) 240 (a 90°) 180 (a 90°) 180 (2 90°)
Volumen interno cm?® 2,8 8,1 15 34

Carga radial admisible N 40 50 300 400
Carga axial admisible N 4 4 25 30
Energia admisible mJ 1 2 3 7

Peso kg 0,087 0,180 0,290 0,530
Notas :

* La energia admisible difiere de la de la serie PRN.

¢ La frecuencia maxima de trabajo se logra a 5 bar de presién (sin carga).

¢ Verifique que utiliza los actuadores giratorios PRO dentro del campo de energia admisible. Verificar si la energia requerida
es inferior que la admisible. De lo contrario, utilice un final de carrera directamente en la carga.

* E|I PRO con chavetero se suministra con chavetas.

Especificacion de materiales

Especificacion kit de sensores

Tipo de kit
PRO PROA3, PROA10, PROA20 PRO30 de sensores FR- FP-
Cuerpo Aleacién de aluminio Aleacién de aluminio Aplicacion Relé, PLC, circuito IC
Eje de paleta sdlido Acero + resina + Hidr. Nitrilo Acero + resina + Nitrilo ~ Conmutacion NPN PNP
o a1
Junta de la zapata Nitrilo hidrogenado Nitrilo volaje de trabajo =~ ~
Junta tdrica Nitrilo hidrogenado Nitrilo E;’r:'sgt; ?ssttzzgalo g:cze?]gi?;efoa’\‘zoo mA
Tornillos, ufia, topes de parada, contratuerca Acero Acero Consumo 20mAa24ViamAa 24V
10mAai2V 7mAai2Vv
4mAas5Vv
. . Max. fuga de corriente 10 yA
Par de apriete efectivo (Ncm) Caida interna de voltaje 15V
Tiempo promedio de trabajo 1 ms
Presion de trabajo (bar) Resistencia de choque 490 m/s?

Modelo n° 2 3 4 5 6 7 9 10 Temperatura de trabajo 5a60°C
Paleta simplePROA3S 10 17 24 31 38 45 - Proteccién IP67

PROA10S 35 56 75 98 120 139 - - - Patilla cableada1 m, 3 nucleos, resistente al aceite

PROA20S 59 95 133 170 210 249 287 326 368 Campo de respuesta 23°+7°

PRO30SE 110 180 250 319 410 480 580 650 720 Histéresis Aprox. 2°
Paleta doble PROA3D 25 39 54 71 86 101 - -

PROA10D 76 117 162 211 254 303 - - -

PROA20D 140 222 306 388 470 553 633 717 807 Tipo FR- Tipe FP-

PRO30ODE 270 440 600 770 950 1120 1299 1480 1660

inc. de inte}
n'

LED

Circ. pri

o(+)Marrén

o Negro

o (-)Azul

r—&—o (+)Marron (Rojo)

s
¥ LED

Negro (Blanco)

N

2
c
©
°
S
£
a
I}
]

L— (- )Azul (Negro)
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacién ajustable - Especificaciones Técnicas

Campo de tiempo de rotacion PROA3S. PROA3D
2.00
Nota: Los actuadores PRO deben —_ 190
funcionar dentro del campo i;’/ 100 o
de los diagramas mostrados, ke
de lo contrario, presentaran un § 0.50
movimiento intermitente. e
(0]
© 0.10
8
IS 0.06 —
= 0.02 ]
30 60 90 120 150 180
Angulo de rotacion (°)
PROA20S. PROA20D
2.00
1.50
@ L~
C 1.00
9
(@]
G 0.50
o
(0]
_g 0.10
o /
E 0.06
(O]
= ]
0.02

30 60 90 120 150 180

Angulo de rotacién (°)

Ajuste del angulo de rotacion

Tope de parada de incio

Los actuadores giratorios se entregan con el tope de parada del de giro

inicio de giro fijo y el tope del ajuste de angulo no fijo. El tope
de ajuste de angulo debe ser colocado en posicion segun el
angulo requerido, puede ser montado en intervalos de 15°.

Minimo ajuste de angulo

2.00

1.50

1.00

0.50

0.10

0.06

Tiempo de rotacion (s)

0.02

PROA10S, PROA10D

/

30 60 90 120 150 180

Angulo de rotacion (°)

2.10

1.50

1.00

0.50

0.35

0.25

Tiempo de rotacion (s)

0.15

0.05

PRO30SE, PRO30DE

//

30 60 90 120 150 180 205 235 270

Angulo de rotacién (°)

Tornillo de ajuste fino

Tope de parada de ajuste de angulo

Paso de montaje de tope
de parada

Angulo de rotacién

Especificaciones de ajuste de angulo de rotacion y final de carrera externo

Modelo n° PROA3S PROA10S PROA20S PRO30SE PROA3D PROA10D PROA20D PRO30DE
Campo de ajuste del angulo de rotacién 30 a 180° 30 a 180° 30 a 180° 30 a 270° 30 a 90° 30 a 90° 30 a 90° 30 a 90°
Punto inicio de giro 90° 90° 90° 45° 45° 45° 45° 45°

Minimo ajuste de angulo 30° 30° 30° 30° 30° 30° 30° 30°

Maximo ajuste de angulo 180° 180° 180° 270° 90° 90° 90° 90°

Paso de ajuste de angulo 15° 15° 15° 15° 15° 15° 15° 15°

Campo de ajuste fino

Anqulo -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6°
Punto inicio de giro +3° +3° +3° +3° -1° hasta +3°  +3° +3° +3°

Ajuste a angulo maxino -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +6° -9° hasta +3° -9° hasta +1° -9° hasta +3°  -9° hasta +3° -9° hasta +3°

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacién ajustable

Ajuste del angulo de rotacion (cont.)

Cuando el ajuste del angulo es igual al paso de montaje
del tope de parada (15°)

1. Colocar el tope en el orificio roscado correspondiente al
angulo deseado vy fijarlo alli. Al montar el tope de parada,
utilizar las marcas de ajuste de angulo que hay cada 30°,
cerca del orificio roscado.

Cuando el ajuste del angulo se encuentra entre dos marcas de
15°

1. Cuando el angulo deseado se encuentra entre dos marcas
de 15°, fijar el tope de parada en los orificios roscados como
se muestra en el diagrama que sigue:

Marca de ajuste de &ngulo

Cuando el angulo deseado se encuentra en
la porcién de 6° de este lado (visto desde el
punto de referencia) entre las paradas, insertar

el tope de manera que el lado de referencia

Y del mismo esté en contacto con el tornillo de
g ajuste de este misma lado. Cuando el &ngulo
deseado queda en la porcion restante de 9°

\ entre las paradas, colocar el tope de manera

que el lado de referencia del mismo quede en
contacto con el tornillo de ajuste del otro lado

(visto desde el punto de referencia).

2. Girar luego los tornillos de ajuste fino del tope del punto
de referencia y del tope de ajuste de angulo hasta obtener
el angulo correcto. Después de completar el ajuste del
angulo, ajustar la contratuerca.

Campo del ajuste fino del angulo:
Consultar la tabla de la pagina 6:

Orientacion de montaje del kit de sensores

Los dos tipos de sensores (-3L y -3R) que se incluyen en
la kit de sensores deben ser orientados de conformidad
con la tabla y diagramas que siguen.

2. Girar luego el tornillo de ajuste del tope hasta lograr el
angulo deseado. Después de completar el ajuste del angulo,
ajustar la contratuerca.

Tornillo de ajuste fino

Tornillo de ajuste de
referencia

71
= <=

Paso de montaje
T

Angulo deseado

Contratuerca

Ajustar con el tornillo de ajuste fino

Ajuste de la posicion del sensor

Montar la kit de sensores en el cuerpo utilizando el juego de
tornillos. Para los pares de apriete, consultar la tabla que sigue

Modelo Par de apriete (Ncm)
Angulo de rotacién Orientacion de los sensores PROA3S/D 6 al0
30° hasta 186° A PROA10S/D 10 a20
187° hasta 270° B PROA20S/D y PRO30SE/DE 20 a 30

Orientacion A

Posicion del puerto
CT-3R | CT-3L

.- Maéxima posicién de
sensibilidad

Méxima posicién
de sensibilidad

Minimo ajuste de angulo 24°

Orientacion B
Posicion del puerto
Méxima posicion de Maxima posicion de sensi-
sensibilidad bilidad
CT-3L

CT-3R

/ Composicion de la kit de sensores \ Ajuste de la posicion del
sensor

é t g L%r‘nsllonssgre ajuste Aflojar los tornillos de ajuste del

/ sensor, marcar el punto en el que

se logra la mayor sensibilidad,

ajustarlo a la marca de angulo
equivalente al ajuste del actuador
y volver a apretar los tornillos de
ajuste del sensor par entre 40 y
50 Ncm. Dado que las marcas
de angulos sdlo sirven como
referencia, realizar un ajuste
final verificando que el LED esté
iluminado.

Punto de maxima
sensibilidad

Tornillo de placa

Jurgo de tornillos
del kit de sen-
sores

Iman

del soporte del iman

Soporte del \méy
Cambio del sensor

Cuerpo PRO Pgra cambiar el sensor hay
que sacar los tornillos de ajuste
y los tornillos de la placa.
Para montar un nuevo sensor,
proceder en sentido inverso.
Después de terminar el montaje
ajustar la posicion del sensor.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacién ajustable - Dimensiones (mm)
PROA3S

Puerto
16.5 2xM5
\g Ufa
Tope de parada de o Tgpe de pgrada de
punto de referencia S ajuste de angulo
Punto inicio \%
; OfE 1= B
de giro g|als, - jL .
Clio TEF
10 ’ _
< Minimo ajuste
de angulo 30 Paso de montaje de
4 tope de parada 15°
3 x M3 profun- Angulo de rotacién 19 26 10 ) )
n e ToWRE TeTe camm Méximo ajuste de
didad 6 30a 180 55 angulo 180°
Punto inicio de giro Tope de parada de punto de referencia
16.5 Puerto_ Minimo ajuste de angulo 30°
2x M5
Paso de montaje de
> tope de parada 15°
e = §
©Q N1fo = - Méximo ajuste
o >
o el de angulo 90°
10
y Tope de parada de |
Angulo de rotacion ajuste de angulo
3 x M3 profun- 302 90° 19 26 10
didad 6 ) 55

Con cubierta de proteccion
= 2
-4 —_— ™
I o o
20.7
65.7
. 16426 . .
Montaje con patas 27 Montaje con brida
i e & 9 a3
A2 W N, 4% 1@ & —1 85 --~»~3@-
® Ve 7 i ® @
.é, N 6)— (2-’\ 't
, ] 1.5
na— 30
26 711 37 4034 1?; 2.3
36 2-¢48 18

Nota: La patas puede ser girada en pasos de 60° desde la Nota: La brida puede ser girada en pasos de 120° desde la
posicion original. posicion original.

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

o
= =

']
635

\

2;

5
17.2 22 50

39.2 1000 Kit de sensores FR Kit de sensores FU

Nota: Paralas combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacion ajustable - Dimensiones (mm)
PROA10S

3 x M3 profundidad 6 Puerto
25 2 x M5

- Una
Tope de parada de é: Tope de parada de
punto de referencia ajuste de angulo
,éﬁﬁ:

Paso de montaje de
5 tope de parada 15°

PROA10D

Tope de parada de punto de referencia
Minimo ajuste de angulo 30°

25

Paso de montaje de
tope de parada 15°

Méximo ajuste
de angulo 90°

Tope de parada de
40 12 ajuste de angulo

75

Con cubierta de proteccion

—s=] | —iHe=
21.7
84.7
Montaje con patas 112'18 3.2 Montaje con brida
| 2 S
] -l [
H 1.8 i
198 || 32
8|12 23
20

Nota: La patas puede ser girada en pasos de 60° desde la Nota: La brida puede ser girada en pasos de 120° desde la
posicion original. posicion original.

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

° % =
e — e - e~ — -
D)=, =
5
18.2 22 50
402 1000 Kit de sensores FR Kit de sensores FU

Nota: Para las combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacién ajustable - Dimensiones (mm)

PROA20S
Chavetero
Anchurad - §.9%
xprofundidad'§' 365 _  puerg o Una
/2 x M5 B /
| ¥
] f Punto de refe- - Tope de parada de
| / rencia tope ¥ ajuste de angulo
ol i f—r
—} o ok =1 | 1 _ .
it =R | ! L /
inicio de giro | 3l 16
f = | /
! 1155 [ s e
P 28.5 i 55 _ﬂ 2-_5_' T~ Paso de montaje de tope
\ - 4 x M5 profundidad 8 96 f_.-' de parada 15°
N, Angulo de rotacion 30 a 180° - /Minimo ajuste Méximo ajuste de dngulo 180°
de angulo 30°
PROA20D
Chavetero N
Anchura 3 Bfg?, Punto de referencia tope
Punto inicio x profundidad1.8"8" 36,5 Puerto  Minimo ajuste de dngulo 30%,
de giro / I AN
| E— Y A
\ / oY,
\ / Méximo ajuste |
\ P e 1 de angulo 90°,_ |
| @ _£|§OI E% =11 . N
| 3 =Y s | -
M lL 16 | \ /
/ ‘\\ | Paso de montaje de
N tope de parada 15°
N\ N Angulo dero- | 28 5-$ !L-S-'-S 55 5 Ei P P M2
L R— —Jooe dogerad do/
T L 0 — ajuste de angulo
. ;
Con cubierta de pro- F==3
teccion .
o] o
= I R N SR )»r <
< O
22.7
106.2
Montaje con patas Montaje con brida
25 3.6
18.7 ) p I
& B | <>
| E |
= <
- s 1 1 D B I T— —1 =| B T -1 —-—1"
)
= )
M
— 1.9
41 -
10]15 [50) ens 49 .50
285
49 2-¢7 25

Nota:

La patas puede ser girada en pasos de 90° desde la posicion original.

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

<*
= - — L EE= e
| = =
1921 e _3;1
417 1200 |

Kit de sensores FR

Kit de sensores FU

Nota: Para las combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRO Serie Miniatura - Angulo de rotacion ajustable - Dimensiones (mm)
PROA30SE & DE

@
&P
;& Chavetero .
. &
S Anchura 4 9
AD 5% é§0 A S003, Puerto URa  Tope de parada de giro
o x profundidad 2.5~ 36 2xG1/8 Punto de referencia

Tope de parada de

tope
ajuste de angulo

<t %o =
© 8 %ﬁ - —t—— _.
318
PRO30DE Tope de parada de
angulo de rotacién 90° 55 ajuste de angulo
4 x M5 profun- PRO3OSE 315 60 14
didad 8 angulo de rotacion 270° 105.5 PRO30SE PRO30DE
Con cubierta de proteccion
=g
24.7
116.2
Montaje con patas Montaje con brida
21 45

AN TR m@ T

-+ —- ol H— =
| e L@ ofg =f
®@ | ®| a _
T R
48 12] 18 5 4055 19
66 2-¢6.5 30 o1 ' 279 |36
31.5

Nota: La patas puede ser girada en pasos de 60° desde la posicion original.

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

$f‘

= e

2124 22 50

b—d Kit de sensores FR Kit de sensores FU
43.2 1000

Nota: Para las combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Angulo de rotacién fijo- Cédigos de pedido

Modelos estandar

Punto de inicio de la rotacion y
angulo de rotacion

PRNA1D, PRNA3D, PRNA10D
PRNA20D, PRN30SE/DE
Punto inicio de giro a 45°

Punto de referencia

95" de oscilacion

t
Posicion de puerto

PRNA1S, PRNA3S, PRNA10S,
PRNA20S
Punto inicio de giro a 90°

. ! 9
Posicion de puerto 0-

Punto de referencie
de oscilacion

Par Punto de

a6bar Angulo de rotacién referencia
Paleta simple (Ncm)  90° 180° 270° 45° 90°
PRNA1S 15,6 PRN1S-90-90 PRN1S-180-90 X
PRNA3S 38 PRNA3S-90-90 PRNA3S-180-90 X
PRNA10S 120 PRNA10S-90-90 PRNA10S-180-90 X
PRNA20S 210 PRNA20S-90-90 PRNA20S-180-90 X
PRN30SE 410 PRN30SE-90-45 PRN30SE-180-45 PRN30SE-270-45 X
Paleta doble
PRNA1ID 34,7 PRNA1D-90-45 X
PRNA3D 86 PRNA3D-90-45 X
PRNA10D 254 PRNA10D-90-45 X
PRNA20D 470 PRNA20D-90-45 X
PRN30D 950 PRN30DE-90-45 X

Coémo seleccionar un actuador giratorio PRN

Ver la pagina 28

Montaje de los actuadores giratorios

Actuadores giratorios

Brida de montaje

Pie de montaje

PRNA1S/D PRN1-P PRN1-L
PRNA3S/D PRN3-P PRN3-L
PRNA10S/D PRN10-P PRN10-L
PRNA20S/D PRN20-P PRN20-L
PRN30SE/DE PRN30-P PRN30-L

Las unidades de montaje se suministran con tornillos

Kits de sensores

Q “ .
Posicion variable del sensor, estado sélido NPN o ”
PNP
Para las especificaciones técnicas, consultar la
pagina 13.
Para Actuador Giratorio NPN PNP
PRNA1S/D FR-1PRNA FP-1PRNA
PRNA3S/D FR-3PRNA FP-3PRNA
PRNA10S/D FR-10PRN FP-10PRN
PRNA20S/D FR-20PRN FP-20PRN
PRN30SE/DE FR-30PRN FP-30PRN

Juegos de mantenimiento

El juego de mantenimiento comprende la paleta, la zapata de sellado y las juntas

téricas del gje.

Para Actuador Giratorio

Paleta simple Paleta doble

PRNA1S PRNA1S-PS PRNA1D PRNA1D-PS

PRNA3S PRNA3S-PS PRNA3D PRNA3D-PS

PRNA10S PRNA10S-PS PRNA10D PRNA10D-PS

PRNA20S PRNA20S-PS PRNA20D PRNA20D-PS

PRN30SE PRN30S-PS PRN30DE PRN30D-PS
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Especificaciones técnicas

Especificaciones técnicas

PRN Actuadores Giratorios Unidad PRNA1S PRNA3S PRNA10S PRNA20S PRN30S
Paleta Paleta simple

Aire Filtrado (5u) lubricado o no lubricado

Angulo de rotacién ° 90/180/270 90/180/270 90/180/270 90/180/270 90/180/270
Punto inicio de giro ° 45,90/45,90/45 45,90/45,90/4545,90/ 45,90/ 45 45,90/ 45,90/ 4545
Tamafo de entrada M5 M5 M5 M5 G1/8
Minima presion de trabajo bar 1,0 1,0 1,0 0,8 1,0
Presion de trabajo bar 2a7 2a7 2a7 2a1i10 2a1i0
Temperatura de trabajo °C -5 a 80 -5 a 80 -5 a 80 -5 a 80 -5 a60
Maxima frecuencia de trabajo ciclos/mm 300/180/96 240/150/60 240/150/90 210/120/60 180/90/60
Volumen interno cm?® 1,4/1,4/15 34/34/4 9,8/9,8/12 17 /17 /21 37/37/43
Carga radial admisible N 30 40 50 300 400

Carga axial admisible N 3 4 4 25 30
Energia admisible mJ 0.6 1.5 3 15 25

Peso kg 0,036 0,070 0,140 0,250 0,47/0,47 /0,46
PRN Actuadores Giratorios Unidad PRNA1D PRNA3D PRNA10D PRNA20D PRN30DE
Paleta Paleta doble

Aire Filtrado (5u) lubricado o no lubricado

Angulo de rotacion ° 90 90 90 90 90

Punto inicio de giro ° 45 45 45 45 45
Tamanio de entrada M5 M5 M5 M5 G1/8
Minima presion de trabajo bar 0,8 0,7 0,7 0,6 0,8
Presion de trabajo bar 2a7 2a7 2a7 2a10 2ai10
Temperatura de trabajo °C -5a80 -5a80 -5a80 -5a80 -5a60
Maxima frecuencia de trabajo ciclos/mm 300 240 240 180 180
Volumen interno cm? 1,1 2,8 8,1 15,0 34,0
Carga radial admisible N 30 40 50 300 400

Carga axial admisible N 3 4 4 25 30

Energia admisible mJ 0,6 1,5 3 15 25

Peso kg 0,037 0,072 0,140 0,260 0,480
Notas:

¢ La frecuencia méxima de trabajo se logra a 5 bar de presién (sin carga).

* Verifique que utiliza los actuadores giratorios PRN dentro del campo de energia admisible. Verificar si la energia requerida
es inferior que la admisible. De lo contrario, utilice un final de carrera directamente en la carga.

* El PRN con chaveteros se suministra con chavetas.

Especificacion de materiales

Especificacion de unidades

de conmutacion
Tipo de unidad

PRN PRNA3, PRNA10, PRNA20 PRNA1, PRN30 de conmutacién __ FR- __FP-
Cuerpo Aleacién de aluminio Aleacién de aluminio Aplicacién Rels, PLC, circuito IG
Eje de paleta sélido Acero + resina + Hidr. Nitrilo Acero + resina + Nitrilo MetOd.o de salida NPN ” PNP.
. * . Montaje Posicién de sensor ajustable
Zapata Resina Resina Voltaje de trabajo __CC5~80V____CC10~30 V
Junta de la zapata Nitrilo hidrogenado Nitrilo Corriente de trabajo 52200 mA 5 a 200 mA
Junta térica Nitrilo hidrogenado Nitrilo Lampara testigo Encendida en ON
Tornillos, una, finales de carrera, contratuerca Acero Acero Consumo 20mAa24V 14mAa 24V
10mAai2V 7mAai2V
4mAabV
Max. fuga de corriente 10 pA
Par de torsion efectivo (Ncm) Gaida intorna de vollajp 1.5 Y
Tiempo promedio de trabajo 1 ms
Resistencia de choque 490 m/s?
Presion de trabajo (bar) Temperatura de trabajo 5a60°C
Modelo n® 2 3 4 5 6 7 8 9 10 PO ™ T T 3 il
Paletasimple PRNA1S 49 76 101 129 156 185 - - - oo s losta atae - essene alacele
PRNA3S 10 17 24 31 38 45 - - - Histéresis Aprox. 2°
PRNA10S 35 56 75 98 120 139 - - -
PRNA20S 59 95 133 170 210 249 287 326 368
PRN30SE 110 180 250 319 410 480 580 650 720
Paletadoble PRNA1D 104 16,5 225 286 34,7 411 - - - Tipo FR- Tipe FP-
PRNA3D 25 39 54 71 86 101 - - - o
PRNA1OD 76 117 162 211 254 303 - - - T TR e (Mt
PRNA20D 140 222 306 388 470 553 633 717 807 IR 5
PRN30DE 270 440 600 770 950 1120 1299 1480 1660 % Negro(Blanco) | ¢ L; Nogro
g kS g
O I— ( )Azul(Negro) Q o (- )Azul
Parker Hannifin Corporation
m Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Especificaciones técnicas

Campo de tiempo de rotacion

Orientacion de montaje del
sensor

Ajuste del sensor

/ Composicion de la kit de sensores \

Punto de méxima h . _
sensibilidad é ‘ Tornillo de ajuste del

Tornillo de ajuste
del rotor

/

PRN cuerpo

Tiempo de rotacion (s)

Modelo n° 90° 180° 270°
PRNA1S 0,03 - 0,60 0,06 - 1,20 0,09 - 1,80
PRNAS3S 0,04 - 0,80 0,08 - 1,60 0,12-2,40
PRNA10S 0,045 - 0,90 0,09 -1,80 0,135-2,70
PRNA20S 0,05 -1,00 0,10-2,00 0,15 - 3,00
PRN30SE 0,07 -0,70 0,14-1,40 0,21-2,10
PRNA1D 0,03 - 0,60 0,06 - 1,20 0,09 - 1,80
PRNA3D 0,04 - 0,80 0,08 - 1,60 0,12-2,40
PRNA10D 0,045 - 0,90 0,09 -1,80 0,135-2,70
PRNA20D 0,05 - 1,00 0,10-2,00 0,15 - 3,00
PRN30DE 0,07 -0,70 0,14-1,40 0,21-2,10

Nota: Utilizar los actuadores giratorios PRN dentro del campo de duracién
mencionado en los diagramas precedentes. De lo contrario, el actuador giratorio
puede moverse a saltos (intermitente).

Los dos tipos de sensores (-3L y -3R)
que se incluyen en la kit de sensores

deben ser orientados de conformidad
con la tabla que sigue.

Orientacion A
Posicion del puerto
CT-3R | CT-3L

K - Maxima posicion
> de sensibilidad

Méxima posicion
de sensibilidad

Angulo de Orientacién de
rotacion los sensores
30°y 180° A

270° B

Minimo ajuste de angulo 24°

Orientacion B
Posicion del puerto
Méxima posicién de sensibilidad

CT-3L

Maxima posicion de sensibilidad

Montar la kit de sensores en el cuerpo utilizando el juego de tornillos. Para los
pares de torsion de la sujecion, consultar la tabla que sigue:

Modelo Par de torsion de sujecion (Ncm)
PRNA1S/D 20 a 30
PRNA3S/D 20 a 30
PRNA10S/D 20 a 30
PRNA20S/D 20 a 30
PRN30SE/DE 20 a 30

Ajuste de la posicion del sensor

Aflojar los tornillos de ajuste del sensor, marcar el punto en el que se logra la mayor
sensibilidad, ajustarlo a la marca de angulo equivalente al ajuste del actuador y
volver a apretar los tornillos de ajuste del sensor a un par de sujecion de entre 40y
50 Ncm. Dado que las marcas de angulos sélo sirven como referencia, realizar un
ajuste final verificando que el LED esté iluminado.

Cambio del sensor

Para cambiar el sensor hay que sacar los tornillos de ajuste y los tornillos de la placa
de sujecion. Para montar un nuevo sensor, proceder en sentido inverso. Después
de terminar el montaje ajustar la posicion del sensor.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Dimensiones (mm)
PRNA1S/D

Posicion de puerto

< 95
\ N . :
VN Punto inicio de giro 45°
\ N\ N 9 48 94 | Ppyerto
P VAR 2xM5
<
(o] =
| Punto inicio de f ===y =
| giro 90° 8 @
' R =T [ &
g 8 1 —— r .
Tt 1 i@ 77 =0 M3 profundidad 3,5
10 |1 [ -~ (para montar sensor)
| ! 1 I +H— ! 2
4 B
2\ Angulo de rotacion 90° HES 12| 2
~2_Angulo de rotacion 180° .16 . 20 _| 10 |

[4xm3 profundidad 6 ‘Angulo de rotacisn 270°
(2 puntos en la cara posterior)

Montaje con patas

Nota: ﬁ} -Ji?i-‘ @ —|

La patas puede ser girada en pasos de

90° desde la posicion original. m @*—[ e — %

Lado corto del eje: Ejemplo con 2 piezas !

s

oy =
‘ 20 \ 51 10 _(]O 5
30 2-5 4.8 40
50

Montaje con brida

R
. @ == .
4

& |

;
l 24 \ \4-@3‘4 12 || 2
0

3 16

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

c e e ——
=] | === ¢
|5 Ui |
i |
| i ! O ]
g.el_ 2% Ed CT23 ] CT5.
0.5 | “Con

Kit de sensores FR Kit de sensores FU

Nota: Paralas combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Dimensiones (mm)
PRNA3S/D

Punto inicio de giro

Punto inicio de giro 16.5 Puertos 2 x M5

90°
|
5 &
|
0|2 = R=d lasd u)
olal: — — o
2 Si“&
0] -z
A\ Angulo de rotacién 90 4 2
) 19 26 10 2 x M2 profundidad 3
Angulo de rotacién 180° 55 (para montar sensor)
6 x M3 profundidad 6 Angulo de rotacion 270°
(3 puntos en la cara posterior)
Montaje con patas
164 26
127
Nota: /AT\ o _ %
La patas puede ser girada en pasos de 90° desde la & W @ - < L1 +0-
posicion original. ~
Lado corto del eje: Ejemplo con 2 piezas . e - L
; : = :
26 \ 711 1|7
36 2-04.8 48
62
Montaje con brida
@ =
Nota: /C/\ =] I .
La brida puede ser girada en pasos de 120° desde la @ N @
posicion original. L}‘ &
¥
30 1.5
37 4-63.4 165 || 25
19

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

& |
=1 HE= 3

8.7 22 50
30.7 1000

Kit de sensores FR Kit de sensores FU

Nota: Para las combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Dimensiones (mm)
PRNA10S/D

Punto inicio
de

Punto inicio

de giro 90° 25 Puertos 2 x M5 3 x M3 profundidad 6

(para montar sensor)
©
® =
é.-E@ 1 =2y (=
oy ® =
14 7]
5 2
A\ Angulo de rotacién 90° | 23 40 10
73

Angulo de rotacién 270°

Montaje con patas

Nota:

La patas puede ser girada en pasos de 60° desde la
posicion original.

Lado corto del eje: Ejemplo con 2 piezas

Al

pus|
30 gl12
42 2 . 64 g
-¢58
80
Montaje con brida
Nota: 39 1%51 S -
La brida puede ser girada en pasos de 120° desde la |
posicion original. 1
1.8
19.8 |[.3.2
4-435 >3

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

|

|

|
oy |
T
$»28
42

12 22 50 CT-3R\ CT-3L
34 1000

Kit de sensores FR Kit de sensores FU

Nota: Paralas combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Dimensiones (mm)
PRNA20S/D

Chavetero
Punto ng‘? anchura3 ~ 389

5 de gir0 45°  nrofundi- 1.8 9
y g P ) dzd ) 36.5 Puertos 2 x M5
unto inicio  de giro
H 90° J
=1 / 681
b : /|
o, 3|16 7]

&0 55 e

Angulo de rotacién 90°|  28.5 55 10 2 x M3 profundidad 6
‘ 93.5 (para montar sensor)

Angulo de rotacién 180°

5
$16m
¢8h7

$49
¢‘| ghe

8 x M5 profundidad & Angulo de rotacién 270°
(4 puntos en la cara posterior)

Montaje con brida Montaje con patas
249 36
1846‘ &5
{ i i s
SPRS at {5
ﬂ iR} — l
" ) =% - § =—r— 1 E
\ \ ry
S ICHRe 1 3 i ke
\ 1.9 —— L-v+r A
(41) 4 249 136 I
-9 55
[ IS L S| 10/ 15 15 110
50 28.5 29 — oy o
105

Nota:

La patas puede ser girada en pasos de 90° desde la
posicion original.

Lado corto del eje: Ejemplo con 2 piezas

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

° | e ol
| ] : J-'—- B —— 3 c:s z
3119 5
12 22 50
34 100

Kit de sensores FR Kit de sensores FU

Nota: Para las combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Serie Miniatura - Dimensiones (mm)
PRN30SE/DE

Chavetero
anchura

4 803
x profundidad 2.5 8 36

Puertos 2 x G1/8

T

$64
q’JZOhH
d)‘l Oh7

Angulo de

rotacion 90°

8 x M5 profundidad 8
(4 puntos en la cara posterior)

Montaje con brida

| $
— T - ' - [ 207
W | & o i AT
P ______ | <P ] ____L_____ _‘_E_ | ﬁ_
[Io} Ris]
@ | Fod =l | 8
™~ b
& F e @ ®f: ] [B
52 2791136 I .
64 4055 31.5 1 -
T 48 12018 18 112
66 2-¢6.5 96
120

2 x M3 profundidad 6

315 60 35

(para montar sensor)

105

Montaje con patas

27 4.5

Nota:

La patas puede ser girada en pasos de 90° desde la
posicion original.

Lado corto del eje: Ejemplo con 2 piezas

Con kit de sensores (posicion de sensor variable)

® 35

gz_.__,m..ﬁwn =
(O 1

39.2 1000

Kit de sensores FU

Kit de sensores FR

Nota: Paralas combinaciones de montaje del kit de sensores, consultar las dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe



PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsién alto - Angulo de rotacién fijo- Cédigos de pedido

Modelos estandar

Punto de inicio de la rotacion y
angulo de rotacion

PRN50, PRN150, PRN300, PRN800
Punto inicia de giro a 45°

Punto inicio

25 degio

Orificios

Modelo Par
a 6 bar
Paleta simple (Ncm)

(punto de referencia 45°)

Angulo de rotacién

90° 180° 270°

PRN50SE 590 PRN50SE-90-45 PRN50SE-180-45 PRN50SE-270-45
PRN150SE 1800 PRN150SE-90-45 PRN150SE-180-45 PRN150SE-270-45
PRN300SE 3450 PRN300SE-90-45 PRN300SE-180-45 PRN300SE-270-45
PRN80OOSE 12300 PRN800SE-90-45 PRN800SE-180-45 PRN800SE-270-45
Paleta doble

(punto de referencia 45°)

PRN50DE 12,80 PRN50DE-90-45

PRN150DE 41,50

PRN150DE-90-45

PRN300DE 83,00

PRN300DE-90-45

PRN8OODE 247,00 PRN800DE-90-45

Coémo seleccionar un actuador giratorio PRN
Ver la pagina 28

Montaje de los actuadores giratorios

Las unidades de
montaje se suministran
con tornillos

Actuador giratorio Brida de montaje Pie de montaje

PRN50SE/DE PRN50-P PRN50-L

PRN150SE/DE PRN150-P PRN150-L
PRN300SE/DE = PRN300-L
PRN80OSE/DE = PRN800-L

Kit de sensores Amortiguacion hidraulica

r oYy

Posicion variable del conmutador, tipo de
lenglieta o estado sdélido (NPN o PNP).
Consultar la pagina 22

Amortiguacion hidraulica a utilizar
cuando la energia de la inercia excede
los limites del actuador.

Consultar la pagina 25

Juegos de mantenimiento

El juego de mantenimiento comprende la paleta, la zapata de sellado y las juntas
toricas del eje.

Para Actuador Giratorio

Paleta simple Paleta doble

PRN50SE PRN50S-PS PRN50DE PRN50D-PS

PRN150SE PRN150S-PS PRN150DE PRN510D-PS

PRN300SE PRN300S-PS PRN300DE PRN300D-PS

PRN80OSE PRN800S-PS PRN80ODE PRN80D-PS
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES

Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsion alto - Especificaciones técnicas

Especificaciones técnicas

PRN Par alto Unidad PRN50SE PRN150SE PRN300SE

Paleta Paleta simple Paleta simple Paleta simple

Tipo de aire Filtrado (5y) lubricado o no lubricado

Angulo de rotacién ° 90/180/270 90/180/270 90/180/270

Punto inicio de giro ° 45 /45, 40 /45 45/ 45, 40 /45 45 /45, 40 /45

Tamaino del puerto G1/8G1/8G1/8 G1/4G1/4G1/4 G3/8 G3/8 G3/8
Minima presion de trabajo bar 1,0 0,8 0,8

Presidn de trabajo bar 2a10 2a10 2a10

Temperatura de trabajo °C 5 a60 5 a60 5 a60

Maxima frecuencia de funcionamiento ciclos/mn 180/90 /60 120/80/50 90/60/40

Volumen interno cm?® 51/51/61 146/146/179 244 / 283 / 352

Carga radial admisible N 588 1176 1960

Carga axial admisible N 441 88,2 147,0

Energia admisible mJ 49,0 2254 1078,0

Peso kg 0,82/0,79/0,73 20/19/17 3,7/37/37

PRN Par alto Unidad PRN800SE PRN50DE PRN150DE PRN300DE PRN80ODE
Paleta Paleta simple Paleta doble Paleta doble Paleta doble Paleta doble
Tipo de aire Filtrado (5u) lubricado o no lubricado

Angulo de rotacién ° 90/180/270 90 90 90 90
Punto inicio de giro ° 45/45,40/45 45 45 45 45
Tamaino del puerto G1/2 G1/8 G1/4 G3/8 G1/2
Minima presidon de trabajo bar 0,5 0,8 0,6 0,6 0,5
Presidn de trabajo bar 2a10 2a10 2a10 2a10 2a10
Temperatura de trabajo °C 5 a60 5 a60 5 a60 5 a60 5 a60
Maxima frecuencia de funcionamiento ciclos/mn 65/45 /30 180 120 90 65
Volumen interno cm?® 754 /869 /1036 42 127 244 754
Carga radial admisible N 4 900 588 1176 1960 4 900
Carga axial admisible N 490,0 441 88,2 147,0 490,0
Energia admisible mJ 3920,0 49,0 225,4 1078,0 3920,0
Peso kg 12,7/12,2/11,2 0,82 2,0 4,3 12,7
Notas:

¢ La frecuencia maxima de trabajo se logra a 5 bar de presion (sin carga).

¢ Verifique que utiliza los actuadores giratorios PRN dentro del campo de energia admisible. Verificar si la energia requerida
es inferior que la admisible. De lo contrario, utilizar un control hidraulico CRN (consultar la pagina 25) o un final de carrera

directamente en la carga.

* El PRN con chaveteros se suministra con chavetas.

Especificacion de materiales

PRN PRN50, PRN150 PRN300 PRN800
Cuerpo Aleacion de aluminio fundido  Aleacién de aluminio Aleacion de aluminio
Eje de paleta sélido Aleacién estructural de acero + Nitrilo Aleacién estructural de acero + Nitrilo Aleacion estructural de acero + Nitrilo
Zapata Aleacioén de cinc fundido Aleacién de cinc fundido Aleacion de cinc fundido
Junta de la zapata Nitrilo Nitrilo Nitrilo
Amortiguador Uretano Uretano Uretano
Cojinete - - Cojinete de acero
Junta tdrica Nitrilo Nitrilo Nitrilo
Placa de cobertura - - Acero estructural al carbono
Tornillos, uia, finales de carrera, contratuerca Acero Acero Acero
Par de torsion efectivo (Ncm) Tiempo de rotacion (s)
Presion de trabajo (bar) Angulo de rotacién
Modelo n° 2 3 4 5 6 7 8 9 10 90° 180° 270°
Paleta simplePRN50SE 125 259 369 479 590 700 829 950 1060 PRN50 0.08~0.8 0.16~1.6 0.24~2.4
PRN150SE 550 850 1150 1500 1800 2100 2400 2730 3050 PRN150 0.12~1.2 0.24~2.4 0.36~3.6
PRN300SE 1050 1650 2250 2850 3450 4050 4600 5180 5750 PRN300 0.16~1.6 0.32~3.2 0.48~4.8
PRN800OSE 3780 5910 8100 10200 12300 14400 16600 18600 20500 PRN800 0.22~2.2 0.44~4.4 0.66~6.6
Paleta doble PRN5ODE 330 579 829 1040 1280 1510 1760 2010 2250
PRN150DE 1250 1900 2700 3500 4150 4800 5500 6200 6900
PRN300ODE 2550 3900 5400 6800 8300 9700 11000 12400 13700
PRN80ODE 7740 12000 16100 20600 24700 28800 33200 37100 41100
Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsion alto - Sensor

Caodigos de pedido Accesorios de montaje estandar para PRN
Actuador giratorio Sujecion base Brazo magnético Montaje de conmutador
PRN50SE/DE FM50-B FM50-A FM50-K
PRN150SE/DE FM150-B FM150-A FM50-K
PRN300SE/DE FM300-B FM300-A FM300-K
PRN80OSE/DE FM800-B FM800-A -
PRN50, PRN150, PRN300 PRN800

4 ™
Tornillo de sujecién del brazo magnético
(unido al braza magnético)

La kit de sensores comprende una
pieza de 3 partes combinada con
sensores de lengleta o de estado
solido.

La pieza de 3 partes debe ser pedida

n
sujecion base (unido gl
A brazo magnético)

M tipo conmutadol

R= Montaje de conmutadgr

|
por separado: gs
° SUjeCién base - orr;illodeajustedepos—

Tornillo de sujecién del brazo mag-

N

ético (unido al brazo magnético)

Contratuerca
(unida al brazo
magnético)

Tornillo de ajuste dg
la_sujecion basica
unido a la sujecion

M tipo conmutador|

Montaje de conmutador

e icion del conmutador
° BraZO magﬂetlco B Tunido a la sujecion base)
e Montaje de sensor (salvo para

PRN800)

Sujecion base

(unido a la sujecion
base)

Sujecion base

. /

Las kits de sensores se utilizan con
amortiguacion hidraulica, consultar la
pagina 25.

Direccién de los
puertos

Especificaciones técnicas

Direccion de los
puertos

MA-1 MA-2L MA-2H MT-3 MTP-3
Aplicacion Relé, PLC Relé Relé Relé, PLC, circuito IC Relé, PLC, circuito IC
Método de salida Conmutador d lenglieta  Conmutador d lenglieta Conmutador d lenglieta  NPN PNP
Voltaje de trabajo (V) AC100 - DC24 AC100/110 AC200/220 CC5a30 CC10a30
Corriente de trabajo (mA) 5a45 5a150 5a150 5a 200 5a 200
Lampara testigo LED rojo encendido en ON LED rojo encendido en ON LED rojo encendido en ON
LED rojo encendido en ON LED amarillo encendido en ON

45VA-1 W 4,5VA 4,5 VA 20mAa24Vv 20mAaz24V
Consumo 10mAai2Vv 10mAai2Vv

Supresor de interferencias Supresor de interferencias 4mAas5V

Caida interna de voltaje 2V o menos - - 1,5V o menos 1,5V o menos
Maxima corriente de fuga - - - 10 uA 10 yA
Tiempo promedio de trabajo 1ms 1ms 1ms 1ms 1ms
Resistencia de choque 294 m/s? 294 m/s? 294 m/s? 490 m/s? 490 m/s?
Temperatura de trabajo 5a60°C 5a60°C 5a60°C 5a60°C 5a60°C
Proteccion P67 P67 P67 P67 P67
Patilla cableada 1 m, 2-nlcleos 1 m, 2-nlcleos 1 m, 2-nlcleos 1 m, 3 nlcleos, resistente al aceite 1 m, 3 niicleos, resistente al aceite

Bt o (—)Marrén +—id— (+)Marron (Rojo)
o (+) Marrén (Rojo) | o{+) Marrén (Rojo) B 2 3
i 8 g SZ”LED
et
LED % _% oNegro g Negro (Blanco)
o (- ) Azl (N RS g o
( - Azu (Negro) {-) Azul (Negro) 5 , 5 i
of )Azdl L (- )Azul (Negro)
Dimensiones (mm)
MA-1, MA-2 y ! MT-3, MTP-3
Méxima sensi-
) ) bilidad . sensibilidad
Testigo luminoso g - Patilla cableada Patilla cableda @4x1m
— ‘_’1 /pasition —ib
4 e o
ob

1 =

24 J4 f 238
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsion alto - Dimensiones (mm)

Modelo estandar

H T U Puertos 2 x P

/]
. N / -
| e e R
° — x|
I \\7/ |
DD Y Y
) EE Tornillo de cabeza z AA AA Z
hexagonal 6 x HH
3 / BB CC BB
G |
Chavetero 1 K g,
f—é— R A

w 2 = =
w [L) [ === - - - )

< < =S

S L
i
J J
(6 puntos en la cara posterior) E _D— o
B

Modelo A B C D E F G H J K L M N P Q R S T

PRN50 790 145 195 86395 12 25 290 25 10 13 36 16 G1/8 45 M6x1 profundidad 9 5 28
PRN150 110,0 180 235 103535 17 30 345 30 13 16 51 24 G1/4 70 M8x1,25 profundidad 12 5 34
PRN300 1415 220 30,0 125650 25 45 415 35 19 22 66 32 G3/8 80 M10x1,5 profundidad 15 5 42
PRN800 196,0 285 445 171 695 40 70 535 45 32 35 90 44 G1/2 120 M12x1,75 profundidad 18 10 64

Modelo U \' Y Z AA BB CC DD EE FF GG HH Chavetero AxPxL

PRN50 29,0 58,0 11,0 140 6,0 20,0 46 51,0 44,0 57,0 68,0 M5x30 L 4° 05 X2,5,%"x 20
PRN150 34,5 852 105 155 8,0 235 56 750 61,0 850 97,0 M6x35 L 59 05 X3, x36
PRN300 41,5110,0 13,0 17,5 10,0 275 70 885 78,0 985 1250 M8x45 L 70 00m X4, 1" x40

PRN800 53,5 152,0 145 21,1 11,4 32,5 106 130,0 110,0 1450 173,0 Mi12x70L 12° x5,%% x40

-0,043

Parker Hannifin Corporation
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsion alto - Dimensiones (mm)

Con brida
i3 \11%
E F
D
Modelo A B C D E F
PRN50 64 80 7 395 350 4,5
PRN150 88 110 9 535 475 6,0
Nota: Las patas pueden ser montadas a pasos de 60° partiendo de la posicion original
Con patas F H
G
yil |
— N
= _ =
<) - \&_—: F)
J| K K |J
L
N
Modelo A B C D E F G H J K L N
PRN50 55 75 11 45 825 350 275 4,5 10 25 136 156
PRN150 80 110 13 65 1150 435 335 10,0 12 28 159 183
PRN300 100 140 15 80 1350 530 40,5 120 13 32 189 215
PRN800 140 200 15 110 2000 545 395 15,0 15 35 241 271
Nota:
Las patas pueden ser giradas en pasos de 60° desde la posicion original.
Lado corto del eje: Ejemplo con 2 piezas
Con sensores PRN50, 150, 300 PRN800
O

150
A 1000
Modelo A B C D E
PRN50 115,0 87,2 25,5 R47 69
PRN150 131,7 104,2 27,5 R61 97
PRN300 161,2 126,2 35,0 R69 113
PRN800 215,5 174,2 41,3 R60 108

Parker Hannifin Corporation
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsidn alto - Amortiguacion hidraulica

Caodigos de pedido

Amortiguacion hidraulica para PRN
de alto par de torsion. Utilizar estos

amortiguadores cuando la energia de
la inercia excede la energia admisible

del actuador giratorio PRN.

Especificacion

Cémo seleccionar un amortiguador

hidraulico CRN
Ver la pagina 29.

Dimensiones (mm)

Giratorio Amortiguacion Ufia para amortiguacién hidraulica - An-
gulo de rotacion hidraulica

Actuador 90° 180° 270°

Paleta simple

PRN50SE CRN50 CRN50-90-45-T CRN50-180-45-T  CRN50-270-45-T
PRN150SE CRN150 CRN150-90-45-T CRN150-180-45-T CRN150-270-45-T
PRN300SE CRN300 CRN300-90-45-T  CRN300-180-45-T CRN300-270-45-T
PRN800SE CRN800 CRN800-90-45-T  CRN800-180-45-T CRN800-270-45-T
Paleta doble

PRN50DE CRN50 CRN50-90-45-T

PRN150DE CRN150 CRN150-90-45-T

PRN300DE CRN300 CRN300-90-45-T

PRN800ODE CRN800 CRN800-90-45-T

Principio de funcionamiento

Muelle de presién

Aguja de ajuste Direccién de los

puertos

Piston

Unidad CRN50 CRN150 CRN300 CRN800
Actuador Giratorio aplicable PRN50 PRN150 PRN300 PRN800
Rango de carga kgxcm? 981 2942 5884 19613
Maxima absorcion de energia mJ 2942 9 807 19613 58 840
Maxima velocidad angular de choque °/s 850 750 650 550
Maxima capacidad de energia por mn mJ/mn 19613 70613 137 293 353 039
Temperatura de trabajo °C 5 ab0 5 a50 5 ab0 5 a50
Angulo de absorcién (una punta) ° 11 12 14 15
Peso kg 0,240 0,420 0,780 1,620
Nota:

Capacidad energética por mn = Energia abosrbida x 2N

N: Frecuencia de trabajo (ciclo/mn)

Al utilizar un actuador giratorio con amortiguador hidraulico, mantener una presion
de 3 bar o més.

B A J
D ¢ E |G (max) K
F g ><\
] : \
|
T
A &
[ —33' @1@ Carrera AA
al| «
%) !
Py . >
g T oK
L Tornillo de ajuste del amorti- A \\:2(&‘ -,
. I - = i i )
guader hidraulico - J
2:CcC Centro del eje del PRN Y S
it sbabodhi W
ModeloN°A B C D E F G H J K LM N PQ R S T U \'A W'Y 4 AA BB CC DD EE
CRN50 50,560 324514 16 85 144 566 99 4050 4 3771 17092 8 72 39,0 56 R125 R45 6,5 30 M6x12 34 8,0
CRN150 56,5 7,2 36 4,516 18 85 18,4 70,7 11,3 5062 95 49 84 255 11,410 8,0 606 80 Ri5 R70 10,0 30 M8x16 46 12,0
CRN300 62,5 7,2 42 45 16 21 12,0 225 91,9 12,7 6587 8 61 14,2 33,2 14,1 12 12,0 69,2 95 R22,5 R80 15,0 30 M10x20 62 18,0
CRN800 73,0 7,2 50 6,0 17 25 12,0 32,5 127,014,2 90 118 17 82 24,7 46,7 20,6 16 13,0 103,9 130 R35 R120 24,0 30 M12x20 90 27,5

Parker Hannifin Corporation
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsion alto - Amortiguacion hidraulica - Sensores

Codigos de pedido

El kit de sensores utilizado con

un amortiguador hidraulico CRN
comprende una pieza de 3 partes
combinada con sensor de lengUeta o
de estado sdlido.

La pieza de 3 partes debe ser pedida
por separado:

* Sujecion base
* Brazo magnético

* Montaje de sensor (salvo para
PRN800)

Accesorios de montaje estandar para PRN

Giratorio Sujecion Brazo magnético - Angulo de rotacién Conmutador
actuador Base 90° 180° 270° montaje
PRN50SE FM50-B FC50-90-45-T FC50-180-45-T FC50-270-45-T FC50-K
PRN150SE FM150-B FC150-90-45-T FC150-180-45-T FC150-270-45-T FC50-K
PRN300SE  FM300-B FC300-90-45-T FC300-180-45-T FC300-270-45-T FC300-K
PRN8OOSE* CRN800-FC FC800-90-45-T FC800-180-45-T FC800-270-45-T -
PRN50DE FM50-B FC50-90-45-T FC50-K
PRN150DE FM150-B FC150-90-45-T FC50-K
PRN300DE FM300-B FC300-90-45-T FC300-K
PRNSOODE* CRN800-FC FC800-90-45-T -

PRN50, PRN150, PRN300

Juego de tornillos de ajuste
de la amortiguacion hidrau-
lica (unidaa

LUCIPo de 1a
amortiguacion
hidraulica

Brazo magnético tornillo
de ajuste (unido al brazo

_l (unido al montaje de
conmutador)
Sujecion base

PRN800
* Al usar sensores, pedir CRN800-FC
con montaje de sensores incluido.

Tornillo de ajuste
del amortiguador

niarg
magnético (unido al cuerpo de
la amortiguacion)

Cuerpo de la
amortiguacion
hidraulica

M tipo con-

Direccion de los

\ puertos
Direccion de los
puertos C]
5;]
Especificaciones técnicas
MA-1 MA-2L MA-2H MT-3 MTP-3
Aplicacion Relé, PLC Relé Relé Relé, PLC, circuito IC Relé, PLC, circuito IC
Método de salida Conmutador d lengiieta Conmutador d lenglieta Conmutador d lenglieta  NPN PNP
Voltaje de trabajo (V) AC100 - DC24 AC100/110 AC200/220 CC5a30 CC10a30
Corriente de trabajo (mA) 5a45 5a 150 5a 150 5a200 5 a200

Lampara testigo
LED rojo encendido en ON

LED rojo encendido en ON
LED amarillo encendido en ON

LED rojo encendido en ON

LED rojo encendido en ON

45VA-1W 4,5VA 4,5VA 20mAa24V 20mAa24V

Consumo 10mAai2Vv 10mAai2Vv
Supresor de interferencias Supresor de interferencias  4mAas5V

Caida interna de voltaje 2V 0 menos - - 1,5V o menos 1,5V o menos
Maxima corriente de fuga - - - 10 yA 10 A
Tiempo promedio de trabajo 1ms 1ms 1ms 1ms 1ms
Resistencia de choque 294 m/s? 294 m/s? 294 m/s? 490 m/s? 490 m/s?
Temperatura de trabajo 5a60°C 5a60°C 5a60°C 5a60°C 5a60°C
Proteccion 1P67 1P67 1P67 1P67 1P67

Patilla cableada 1 m, 2-ndcleos 1 m, 2-ndcleos

1 m, 2-ndcleos

1 m, 3 nucleos, resistente al aceite 1 m, 3 nucleos, resistente al aceite

o{—)Marrén t——o (+)Marrén (Rojo)
> (+) Marron (Rojo) o) Marrén (Roo) % % E;,’
3 3 ¥Lep
£ < 2 Negro (Blanco)
o ( - ) Azul (Negro) % oS Negro :
(-} Azul (Negro) 5 g ®
JAzul L (- )Azul (Negro)
Dimensiones (mm)
MA-1, MA-2 MT-3, MTP-3
Méxi Posicion de maxima
. . axw.m.a. ) sensibilidad
Testigo luminoso g sensibilidad  Patilla cableada Patilla cableda @4x1 m

‘_)\ /position

-

Y ;y;

IO ==

Testigo luminosg

<
|
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PDE2502TCES
Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

PRN Par de torsion alto con amortiguacion hidraulica - Dimensiones (mm)

PRN con amortiguacion hidraulica

Modelo A B C D E F G H
PRN50 136.,5 30 205 56 50 540 R38 34
PRN150 159,5 34 225 80 62 71,5 R51 46
PRN300 187,5 37 255 95 87 96,0 R68 62
PRN800 2440 42 31,0 130 118 1350 R78 90

PRN con amortiguacion hidraulica y kit de sensores

PRN50, 150, 300 PRN800

Modelo A B C D
PRN50 137,7 87,2 50,5 R58,2
PRN150 160,7 104,2 56,5 R72,2
PRN300 188,7 126,2 62,5 R88,2
PRN800 244,0 174,2 69,8 R118,5

Nota:

Para las dimensiones del modelo PRN estandar, consultar la pagina 23

Para las combinaciones de montaje de la kit de sensores 0 combinaciones con amortiguacion hidraulica, consultar las
dimensiones requeridas en la figura correspondiente.

Parker Hannifin Corporation
Pneumatic Division - Europe
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

Seleccion de un Actuador Giratorio neumatico

Paso 1: Seleccion del tamano del Actuador Giratorio

Cuando solo se necesita una fuerza estatica simple (por ejemplo una fuerza de sujecion)

1. Determinar la fuerza requerida, la distancia de brazo
del actuador y la presién de trabajo.
Fuerza requerida F(N)
Distancia del brazo del actuador | (m)
Presion de trabajo P(bar)

2. Calcular el par de torsion requerido

Ts=F x| (Nm)
Fuerza requerida F(N)
Distancia del brazo del actuador | (m)

3. Comparar el par efectivo Th del actuador a la presion
de trabajo con el par requeridoTs.

Seleccionar un actuador requerido con: Th > Ts

Consultar las tablas:

PRO: pagina 5
PRN miniatura: pagina 13
PRN de par alto:  péagina 21

Cuando la carga se mueve

El par requerido para mover la carga es igual a la suma del par requerida mas el par de aceleracion.
El par requerida es la suma de la friccion, la fuerza de gravedad y de las fuerzas y pares externas.
El par de aceleracion es necesario para acelerar la carga hasta una determinada velocidad venciendo la inercia.

1. Calculo del par requerida Tr

a) Determinar la fuerza requerida, la longitud del brazo del
actuador y lapresion de trabajo.

Fuerza requerida F(N)

Distancia del brazo del actuador | (m)

Presiéon de trabajo P(bar)

b) Calcular el par requerida Tr
Tr=kxFxI (Nm)

k: factor de carga k = 2 cuando no hay variacion de la carga
k = 5 cuando hay variacion de la carga

Nota: Asumiendo que k<5, cuando hay variaciéon de
carga, la velocidad angular aumenta, y por tanto no
se puede tener un movimiento suave.

Calculo de Carga horizontal Carga vertical
| par requerido
Con carga Con carga
resistente resistente
Fuerza externa Fuerza externa
Requerido Carga equilibrada @ &

Carga
desequilibrada

Carga
desequilibrada
Carga equilibrada
Carga
desequilibrada

Gravedad

Sin carga Sin carga
resistente resistente
Carga Carga
No requerido equilibrada desequilibrada
9 Carga equilibrada

()
u

2. Calcular el par de aceleracion Ta

a) Determinar el angulo y el tiempo t 6 de rotacion.
El tiempo de rotacién es el tiempo requerido por la paleta
para funcionar desde el punto de inercia hasta el final de la
rotacion.

Angulo de rotacién 6 (rad)  90° = 1.5708 rad
180° = 3.1416 rad
270° =4,7124 rad

Tiempo de rotacion t (s)

b) Célculo del momento de inicio
El momento de inicio se determina por la formay la masa de
la carga.
Momento de inercia J (kg.m?)
c) Célculo de la aceleracion angular
oa=0/t (rad/s?

0 (rad) : Angulo de rotacién
t (s) : Tiempo de rotacion

d) Calcular el par de aceleracion Ta
Ta=5xJdxa (Nm)

J: Momento de inercia de la carga (kg.m?)
o Aceleracion angular (rad/s?)

3. Calcular el par de torsion requerido Ts
Ts= Tr+Ta (Nm)

Tr: Par Resistencia (Nm)
Ta: Par de aceleracion (Nm)

4. Comparar el par efectivo Th del actuador a la presion
de trabajo con el par requeridoTs.
Seleccionar un actuador requerido con: Th > Ts

Consultar:
PRO: p 5, PRN miniatura: p 13, PRN de par alto: p21

Parker Hannifin Corporation
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Seleccion de un Actuador Giratorio neumatico (cont.)
Paso 2: Control del tiempo de rotaciéon

Verificar si el tiempo de rotacion esta dentro de las especificaciones de cada modelo. Consultar las paginas:
PRO: pagina 6
PRN miniatura: pagina 14
PRN de par alto:  péagina 21

Paso 3: Verificar la energia admisible

En cuanto a la inercia, usar el actuador de manera que lainercia 3. Verificar si la energia de inercia E esta dentro de la

esté dentro de los limites admitidos por el actuador. Verificar energia
como se indica a continuacion: admisible indicada en las especificaciones del
actuador correspondiente.
1. Calculo de la velocidad angular ® PRO: pagina 5
® = 0/t ((rad/s) PRN miniatura: pagina 13

PRN de par alto:  péagina 21
0 (rad) . Angulo de rotacion
t(s): Tiempo de rotacion Nota:
Si la energia de la inercia excede la energia admisible, el
actuador se dafiara. Por lo tanto, es necesario considerar las

2. Calcular la energia de inercia de la carga E siguientes medidas:
E=12xJxo® (J) + Seleccionar una energia admisible superior a la energia
requerida
J: Momento de inercia de la carga (kg.m?) + Reducir el tiempo de rotacion
o: Velocidad angular (rad/s) + Usar un amortiguador CRN neumético (PRN de par alto)

+ Colocar un amortiguador en el lateral de la carga.

Selecciéon de un amortiguador hidraulico CRN

1. Calcular el momento de inercia con la forma y masa de 4. Calculo de la energia generada por el par del actuador

la carga y controlar que esté dentro de la energia admisible E2=12xTx6 (J)
del control hidraulico T Par del actuador giratorio (Nm)
6 : Angulo de absorcién del amortiguador (un lado)
2. Verificar que la velocidad angular de colision sea menor consultar la pagina 25 (rad)
que el maxima admisible (consultar la tabla de la pagina
25) 5. Verificar que E1 + E2 sea igual o menor que la energia
0, = 1,2x w0 (°/s) maxima de abosrcion
w: Velocidad angular media (°/s) (tabla pagina 25)

3. Calcular la energia de colision de la carga y la velocidad 6. Calculo de la energia por minuto de la energia de
de la colision angular trabajo
E1=12xJxw,% (J) Em=2xNx(E1+E2) (J/mn)
N: frecuencia de trabajo (mn)
J: Momento de inercia (kg.m?)
o, : Velocidad de colision angular (rad/s) 1° = 0.0174rad 7. Verificar que Em sea igual o menor que la maxima
capacidad de energia por mn (tabla pagina 25)

Parker Hannifin Corporation
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Datos de referencia para la seleccion del ROTOR HI

Calculo del momento de inercia

Forma Dibujo Requisitos Momento de inercia | (kgecm? Radio de giro Notas
-
8 0 Didmetro d (cm) |=m &2 a2
a i Masa m (kg) 8 8
o
E < N 3
S ’» Diametro d, (cm) Cuando la porcion d, es
K] d, (cm) l=m.- d? m.- d,? _ mucho mas pequefia que
3 v Porcion de masadm, (kg)| "~ " 8 T2 8 la porcion d,, el valor de d,
9 - porcién d, m, (kg) es insignificante.
2 [t
Ia) dz
<
o +=
= E] o Si la proporcion de la
. .
g 2 Longitud de la barra I (cm) l=m 12 12 ﬁgfrguéi/slzgglrti%(rj g ela
%_8 Masa m (kg) 8 3 0,3 usar la férmula para
tS rectangulos.
o £
(=)
s < P Longitud lateral a (cm)
8§ b (cm)
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Actuadores Giratorios Neumaticos - Serie PRO - PRN

Actuadores Giratorios - Instrucciones comunes

Instalcion

/f/!\ Advertencia

Los actuadores giratorios deben ser instalados de
conformidad con las reglas de uso seguro del aire
comprimido y las reglas generales para sistemas,
especialmente la Directiva Europea para Maquinarias.

No aplicar demasiada carga o tension al eje.

1. Evitar las cargas axiales pesadas
Cuando la carga axial es superior a la carga axial
admisible mencionada en las especificaciones, utilizar un
cojinete como se indica en la figura 1

2. Evitar las cargas radiales pesadas
Cuando la carga radial es superior a la carga radial
admisible descrita en las especificaciones, usar un racor
flexible como se muestra en la fig. 2.

3. Verificar la energia admisible

Si la energia de impacto es superior a la energia
admisible, usar un amortiguador hidraulico CRN o un final
de carrera externo directamente sobre la carga.

Carga

; Cojinete
s =
—
— ——
Actuador
giratorio J

Actuador Racor
giratorio  flexible

=

Carga

l/

Carga de empuije Fig. 1

Carga radial Fig. 2

No golpear el eje cuando el cuerpo esta fijo ni
golpear el cuerpo cuando el eje esta fijo.

Al montar una carga o racores en el eje, colocar el actuador
de manera que el cuerpo no sea sometido a fuerzas, como
se indica en le Fig. 3.

Lubricacion

/ .
/ /!\_deado

Los actuadores giratorios presentados en este
catalogo no requieren lubricacion.

Este producto ha sido disefiado para ser utilizado con aire
no lubricado, no obstante, puede ser utilizado con aire con o
sin lubricacion.

Al usar aire lubricado, debe continuarse dado que el
lubricante original puede haberse terminado, l0 que puede
resultar en problemas de funcionamiento.

Si se usa lubricante, se recomienda aceite para turbinasClase 1
ISO VG32 (con aditivo). No utilizar aceite para vastagos ni para
maquinas, ya que puede dafiar las juntas.
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Parker en el mundo

Europa, Oriente Medio y
Africa

AE - Emiratos Arabes Unidos,
Dubai

Tel: +971 4 8127100
parker.me@parker.com

AT - Austria, Wiener Neustadt
Tel: +43 (0)2622 23501-0
parker.austria@parker.com

AT - Europa Oriental, Wiener
Neustadt

Tel: +43 (0)2622 23501 900
parker.easteurope@parker.com

AZ - Azerbaiyan, Baku
Tel: +994 50 2233 458
parker.azerbaijan@parker.com

BE/LU - Bélgica, Nivelles
Tel: +32 (0)67 280 900
parker.belgium@parker.com

BY - Bielorrusia, Minsk
Tel: +375 17 209 9399
parker.belarus@parker.com

CH - Suiza, Etoy
Tel: +41 (0)21 821 87 00
parker.switzerland@parker.com

CZ - Republica Checa, Klecany
Tel: +420 284 083 111
parker.czechrepublic@parker.com

DE - Alemania, Kaarst
Tel: +49 (0)2131 4016 0
parker.germany@parker.com

DK - Dinamarca, Ballerup
Tel: +45 43 56 04 00
parker.denmark@parker.com

ES - Espafia, Madrid
Tel: +34 902 330 001
parker.spain@parker.com

Fl - Finlandia, Vantaa
Tel: +358 (0)20 753 2500
parker.finland@parker.com

FR - Francia, Contamine s/Arve
Tel: +33 (0)4 50 25 80 25
parker.france@parker.com

GR - Grecia, Atenas
Tel: +30 210 933 6450
parker.greece@parker.com

HU - Hungria, Budapest
Tel: +36 1 220 4155
parker.hungary@parker.com

IE - Irlanda, Dublin
Tel: +353 (0)1 466 6370
parker.ireland@parker.com

IT - Italia, Corsico (MI)
Tel: +39 02 45 19 21
parker.italy@parker.com

KZ - Kazajstan, Aimaty
Tel: +7 7272 505 800
parker.easteurope@parker.com

NL - Paises Bajos, Oldenzaal
Tel: +31 (0)541 585 000
parker.nl@parker.com

NO - Noruega, Asker
Tel: +47 66 75 34 00
parker.norway@parker.com

PL - Polonia, Varsovia
Tel: +48 (0)22 573 24 00
parker.poland@parker.com

PT - Portugal, Leca da Palmeira
Tel: +351 22 999 7360
parker.portugal@parker.com

RO - Rumania, Bucarest
Tel: +40 21 252 1382
parker.romania@parker.com

RU - Rusia, Moscu
Tel: +7 495 645-2156
parker.russia@parker.com

SE - Suecia, Spanga
Tel: +46 (0)8 59 79 50 00
parker.sweden@parker.com

SK - Eslovaquia, Banska Bystrica
Tel: +421 484 162 252
parker.slovakia@parker.com

SL - Eslovenia, Novo Mesto
Tel: +386 7 337 6650
parker.slovenia@parker.com

TR - Turquia, Estanbul
Tel: +90 216 4997081
parker.turkey@parker.com

UA - Ucrania, Kiev
Tel +380 44 494 2731
parker.ukraine@parker.com

UK - Reino Unido, Warwick
Tel: +44 (0)1926 317 878
parker.uk@parker.com

ZA - Republica Sudafricana,
Kempton Park

Tel: +27 (0)11 961 0700
parker.southafrica@parker.com

América del Norte

CA - Canada, Milton, Ontario
Tel: +1 905 693 3000

US - EE UU, Cleveland
Tel: +1 216 896 3000

Asia y el Pacifico

AU - Australia, Castle Hill
Tel: +61 (0)2-9634 7777

CN - China, Shanghai
Tel: +86 21 2899 5000

HK - Hong Kong
Tel: +852 2428 8008

IN - India, Mumbai
Tel: +91 22 6513 7081-85

MY - Malasia, Shah Alam
Tel: +60 3 7849 0800

JP - Japén, Tokyo
Tel: +81 (0)3 6408 3901

KR - Corea, Sell
Tel: +82 2 559 0400

NZ - Nueva Zelanda, el Monte
Wellington
Tel: +64 9 574 1744

SG - Singapur
Tel: +65 6887 6300

TH - Tailandia, Bangkok
Tel: +662 186 7000 99

TW - Taiwan, Taipei
Tel: +886 2 2298 8987

América del Sur

AR - Argentina, Buenos Aires
Tel: +54 3327 44 4129

BR - Brasil, Sao Jose dos Campos
Tel: +55 800 727 5374

CL - Chile, Santiago
Tel: +56 2 623 1216

MX - México, Apodaca
Tel: +52 81 8156 6000

Centro Europeo de Informacion de Productos
Teléfono sin cargo: 00 800 27 27 5374
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